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A ZASADY BEZPIECZENSTWA

UWAGA!

- Przed zainstalowaniem regulatora nalezy starannie
przeczytac instrukcje obstugi, oraz zapoznac sig z
warunkami gwarancji. Nieprawidtowe zamontowanie,
uzywanie i obstuga regulatora powoduje utrate gwarancji.

- Wszelkie prace przytaczeniowe moga sie odbywac tylko przy
odtgczonym napiegciu zasilania:

- wregulatorach RAPID przy wyjetej wtyczce kabla zasilania
z gniazdka

- w pozostatych przy odcietym napigciu zasilania i
upewnieniu sie, ze na zaciskach regulatora nie wystepuje
napigcie niebezpieczne.

- Prace przytgczeniowe i montaz powinny by¢ wykonane
wytgcznie przez osoby z odpowiednimi kwalifikacjami i
uprawnieniami, zgodnie z obowigzujacymi przepisami i
normami.

- Nie wolno instalowa¢ i uzytkowac¢ regulatora z uszkodzong
mechanicznie obudowsa. Wystepuije ryzyko porazenia pragdem.

- Instalacja, w ktorej pracuje regulator COMPIT powinna by¢
zabezpieczona bezpiecznikami odpowiednimi do
stosowanych obcigzen

- Przed pierwszym uruchomieniem sprawdzi¢ czy podtgczenia
sg zgodne z instrukcjg obstugi, oraz czy napiecie zasilajgce
regulator spetnia wszelkie wymogi.

- Wszelkich napraw regulatoréow moze dokonywac¢ wytgcznie
serwis producenta. Dokonywanie naprawy regulatora przez
osobe nieupowazniong przez firmg¢ COMPIT powoduje utrate
gwarangciji.

- Regulator nie jest elementem bezpieczenstwa!
W uktadach, w ktérych zachodzi ryzyko wystapienia szkod
w wyniku awarii automatyki, trzeba stosowa¢ dodatkowe
zabezpieczenia posiadajace odpowiednie atesty. W
uktadach, ktére nie moga byé¢ wylaczone, uktad
sterowania musi byé skonstruowany w sposéb
umozliwiajacy jego prace bez regulatora.

Wszystkie deklaracje ( E dostepne sg na stronie www.compit.pl

Pozbywanie sie urzadzen elektrycznych i
elektronicznych (dotyczy tylko gospodarstw

domowych)

Symbol kosza, ktory jest umieszczany na wyrobach firmy
COMPIT lub dotaczanych instrukcjach obstugi, informuje, ze nie
wolno wyrzuca¢ wraz z innymi odpadami zuzytych lub
niesprawnych urzgdzen elektrycznych i elektronicznych.
Urzadzenie tak oznaczone a przeznaczone do utylizacji,
powtdrnego uzycia lub odzysku podzespotdw, nalezy przekazaé
do wyspecjalizowanego punktu zbiérki, gdzie bedzie bezptatnie
przyjete. Produkt mozna przekazac lokalnemu dystrybutorowi przy
zakupie nowego urzadzenia.

Prawidtowo przeprowadzona operacja utylizacji pozwala
unikng¢ negatywnego wptywu na srodowisko naturalne lub zdrowie
cztowieka. Nieprawidtowe sktadowanie lub utylizacja zagrozona
jest karami, przewidzianymi odpowiednimi przepisami.
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ZASTOSOWANIE

Regulacja temperatury w pomieszczeniach, temperatury
powietrza nawiewanego w uktadach wentylacji, sterowanie
ogrzewaniem szklarni, basenow, itp.
ZASADA DZIALANIA
Regulator jest podzielony na dwie logiczne czesci:

I. Pierwszy czton jest typowym regulatorem Pl. Mierzy on
temperature w regulowanym obiekcie za pomoca czujnika T1 i na
podstawie wielkosci odchyiki temperatury mierzonej od warto$ci
zadanej, parametréw kp (wzmocnienie czesci proporcjonalnej),
ki (wzmocnienie czesci catkujacej) oraz ti (czas catkowania)
okresla temperature zadang dla cztonu Il. Temperature zadang w
pomieszczeniu definiuje sie w parametrach F4 i F5. O tym ktéra z
nich ma by¢ utrzymywana decuduje stan wej$cia W. Zasady doboru
nastaw regulatora Pl sg mozna znalez¢ w odpowiedniej literaturze,
w praktyce nalezy jednak dobrac¢ je eksperymentalnie. Parametry
kp, ki oraz ti sg Scisle ze sobg powigzane i jakos¢ regulacji zalezy
od dobrego doboru wartosci kazdego z nich.

kp - wzmocnienie czesci proporcjonalnej - odpowiada za
szybkosc¢ reakcji regulatora na pojawienie sie odchytki od
wartosci zadanej. Zwiekszanie tej wartosci pozwala na
przyspieszenie reakcji regulatora, ale zbyt duza wartos¢ moze
spowodowac przeregulowania lub oscylacje.

ki - wzmocnienie czesci catujgcej - odpowiada za szybkos¢
regulacji i likwidacje uchybu w stanie ustalonym. Zwiekszajac
tq wartos¢ uzyskamy szybszg regulacje, jednak zbyt duza
warto$¢ moze spowodowac oscylacje. Czes$¢ catkujaca
mozna wytaczy¢ ustawiajgc parametr ki = 0.

ti - czas catkowania - okresla interwaty czasowe naliczania
catki btedu.

Il. Zadaniem drugiego cztonu jest utrzymanie za pomocg zaworu
zadanej temperatury, ktorg wyliczyt dla niego czton |. Mierzy
temperaturg na wyjsciu zaworu za pomocg czujnika T2. Sitownik
zaworu jest sterowany krokowym algorytmem | (catkujgcym).
Szybkos$¢ regulacji jest zalezna od parametru Dynamika.
Dynamika zbyt duza moze spowodowac przeregulaowania, a zbyt

mata spowoduje powolne dochodzenie do wartosci zadane;.
Temperatura czynnika za mieszaczem nie moze by¢ mniejsza niz
warto$¢ parametru F9 (temperatura minimalna za mieszaczem) i
wieksza niz F10 (temperatura maksymalna za mieszaczem).
Pozwala to na dostosowanie temperatury czynnika do granicznych
wartosci , wymaganych technologig procesu.

Na skutek zastosowania podwdjnego algorytmu regulacii,
regulator cechuje sie duzg doktadnoscig regulacji, krétkim czasem
regulacji, i niewielkimi przeregulowaniami. Znajduje dzieki temu
zastosowanie w uktadach ogrzewania podtogowego, uktadach
cieptowniczych, wentylacji, oraz innych wymagajacych obiektach
(np. szklarnie, baseny).

Regulator moze sterowa¢ dodatkowym przekaznikiem (Pk1),
do ktérego mozna przyktadowo podtgczyé pompe obiegowg
czynnika grzewczego. Okresla sie jego prog zadziatania oraz
amplitude przetaczenia. Warunki zataczania i wytaczania tego
przekaznika okresla sie, wybierajgc jeden z 12 schematow
dziatania zdefiniowany w parametrze F14 (doktadny opis w
rozdziale “Lista parametréow”).

Korygowanie nataw regulatora Pl czionu I. W przypadku
niedoktadnego ustawienia parametrow kp, ki oraz ti, mogg
wystapi¢ oscylacje temperatury, przeregulowanie lub zbyt wolne
dziatanie. Istnieje w takim wypadku potrzeba skorygowania nastaw.
Przy korygowaniu parametréw nalezy zmieniac tylko jeden
parametr, a nastepnie odczekac, az ukfad sie ustabilizuje i
zaobserwowac¢ efekty wprowadzonych zmian. Dopiero wtedy
mozna przystgpi¢ do dalszych korekt. Przy nastepujacych
objawach proponuje sie:

- oscylacje wokét wartosci temperatury zadanej - zmniejszy¢ ki,
zmniejszy¢ kp.

- przeregulowanie - zmniejszy¢ ki, zmniejszy¢ kp.

- wolne dochodzenie do wartosci zadanej - zwigkszyc ki.

- zbyt wolna odpowiedz na nagtg zmiane temperatury mierzonej

- zwiekszy¢ kp.

- oscylacje w wigkszych przedziatach czasu - zwigkszyc ti.
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Tpom.(T1)

Tpom.

Rys. Podstawowe schematy pracy regulatora R315.07.

OBSLUGA REGULATORA

Regulator posiada cztery przyciski oznaczone jako F, PLUS,
MINUS oraz START/STOP. Przycisk “F” stuzy do przetaczania
regulatora pomiedzy odczytem numeru parametru a odczytem
wartosci zaprogramowanej. Podczas odczytu numeru parametru
na pierwszej pozycji wyswietlana jest litera “F”, za nig - numer
aktualnie ustawianego parametru (np. F2 - Temperatura zadana
przetacznia). Pomiedzy parametrami poruszamy sie za pomocg
klawiszy PLUS oraz MINUS, zwiekszajac lub zmniejszajgc warto$¢
przy literze “F” tak, aby wskazywata ona na zadany parametr.
Ponowne nacisniecie klawisza “F” powoduje przejscie do odczytu
wartosci tego parametru. Wartos¢ mozna zmienia¢ przyciskami
PLUS i MINUS, jezeli wczesniej ustawiono prawidtowy kod (99) w
parametrze “F3”. Przycisk START/STOP stuzy do szybkiego
przejscia do odczytu parametru “F0” czyli temperatury mierzone;.
Zmiany warto$ci parametrow sg automatycznie zapisywane do
pamieci i nie wymagajq zatwierdzania. Trwato$¢ nastaw w pamieci
wynosi co najmniej 10 lat (w wytgczonym regulatorze).

P1 - praca pompy
P2 - otwieranie zaworu
P3 - zamykanie zaworu
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PRACA RECZNA
Aby wej$¢ w prace reczng, nalezy ustawi¢ kod dostepu na 99.
Nastepnie przycisna¢ przycisk PLUS jednoczesnie z klawiszem
START/STOP. Po wejsciu w tryb pracy recznej przytrzymanie
odpowiedniego klawisza powoduje zataczenie nastepujacej funkcji:

- START/STOP - zatacz/wylacz pompe (Pk1)

- PLUS - otwieranie zaworu (Pk3)

- MINUS - zamykanie zaworu (Pk2)

-F - koniec pracy recznej

LISTAPARAMETROW REGULATORA:

FO Temperatura pomieszczenia (T1).

F1 Temperatura mieszacza (T2).

F2 Temperatura zadana, mieszacza wyznaczona przez algorytm
PI cztonu pierwszego.

F3 Kod dostepu do nastepnych parametréw. Aby edytowac
funkcje F4 i F5 nalezy ustawi¢ 99. Aby uzyskac¢ dostep do
nastgpnych parametréw nalezy ustawi¢ kod 199.

F4 Temp. zadana pomieszczenia przy zwartym wejsciu korekty
(Zakres nastaw 0..99.9°C, krok 0,1°C).

F5 Temp. zadana pomieszczenia przy rozwartym wejsciu korekty
(Zakres nastaw 0..99.9°C, krok 0,1°C).

F6 kp —wzmocnienie czesci proporcjonalnej uktadu (Zakres
nastaw 0,1..10, krok 0,1).

F7 ki —wzmocnienie czesci catkujacej (Zakres nastaw 0..5,
krok 0,1).

F8 ti - czas catkowania (Zakres nastaw 2..100s, krok 1s).

F9 Temp. minimalna za mieszaczem. (Zakres nastaw 0..100°C,
krok 1°C).

F10 Temp. maksymalna za mieszaczem (Zakres nastaw 0..100°C,
krok 1°C).

F11 Dynamika mieszacza, parametr decydujacy o szybkosci
dziatania uktadu PI| sterowania mieszaczem. Zwigkszanie
nastawy powoduje przyspieszenie dziatania mieszacza. Jezeli
parametr jest zbyt wysoki, moga pojawi¢ sie oscylacje.

Zmniejszanie powoduje spowolnienie dziatania zaworu, praca
jest jednak stabilniejsza. Wielko$¢ prametru nalezy dobra¢
do regulowanego obiektu (Zakres nastaw 0..30, krok 1).

F12 Temperatura zadziatania przekaznika Pk1. Temperatura, przy
ktorej nastapi zmiana stanu przekaznika, z uwzglednieniem
amplitudy i konfiguracji w parametrze F14 (Zakres nastaw
0..99.9°C, krok 0,1°C).

F13 Amplituda przekaznika Pk1. Jezeli temperatura mierzona jest
mniejsza od temperatury zadanej, to zmiana stanu
przekaznika nastgpi w momencie, kiedy wartos¢ mierzona
bedzie wigksza od zadanej + Amplituda. Analogicznie, jezeli
temperatura mierzona jest wigksza od zadanej, to zmiana
stanu przekaznika nastgpi w momencie, gdy T mierzona
bedzie mniejsza od T zadanej - Amplituda. (Zakres nastaw
0..25°C, krok 0,1°C).

F14 Konfiguracja przekaznika Pk1. Doktadny opis w dalszej czesci
(Zakres nastaw 0..11).

F15 Adres w sieci RS-485 (Zakres nastaw 0..99).

F16 Predkos¢ transmisji. Mozna jg ustawi¢ na jedng z czterech
wartoéci - 0: 1200 bodow; 1: 2400 boddw; 2: 4800 boddw; 3:
9600 bodow

F17 Podkalibrowanie czujnika temperatury pomieszczenia T1.
Wielkos$¢ tego parametru wptywa na temperature mierzong.
Mozna w ten sposob skorygowaé btedy wynikajace z
rezystancji kabla czujnika (Zakres nastaw -10..+10°C,
krok 0,1°C).

F18 Podkalibrowanie czujnika temp. mieszacza T2. Wielkos$¢ tego
parametru wptywa na temperature mierzong. Mozna w ten
sposéb skorygowac btedy wynikajace z rezystancji kabla
czujnika (Zakres nastaw -10..+10°C, krok 0,1°C).
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KONFIGURACJA PRZEKA-NIKA PK1

0

1

2

10

1

przekaznik zatgczany jesli Tpom<Tpk1-ampl.pk1,
wytgczany jesli Tpom>Tpk1+ampl.pk1

przekaznik zatgczany jesli Tpom>Tpk1+ampl.pk1,
wytgczany jesli Tpom<Tpk1-ampl.pk1

przekaznik zataczany jesli Tmieszacza<Tpk1-ampl.pk1,
wytgczany jesli Tmieszacza>Tpk+ampl.pk1

przekaznik zatgczany jesli Tmieszacza>Tpk1+ampl.pk1,
wytgczany jesli Tmieszacza<Tpk1-ampl.pk1

przekaznik zataczany jesli (Tmiezad-Tmie)<Tpk1-ampl.pk1,
wytaczany jesli (Tmiezad-Tmie)>Tpk1+ampl.pk1

przekaznik zatgczany jesli (Tmiezad-Tmie)>Tpk1+ampl.pk1,
wytaczany jesli (Tmiezad-Tmie)<Tpk1-ampl.pk1

przekaznik zataczany jesli (Tmie-Tmiezad)<Tpk1-ampl.pk1,
wytaczany jesli (Tmie-Tmiezad)>Tpk1+ampl.pk1

przekaznik zatgczany jesli (Tmie-Tmiezad)>Tpk1+ampl.pk1,
wytaczany jesli (Tmie-Tmiezad)<Tpk1-ampl.pk1

przekaznik zataczany jesli (Tpomzad-Tpom)<Tpk1-ampl.pk1,
wytaczany jesli (Tpomzad-Tpom)>Tpk1+ampl.pk1
przekaznik zatgczany jesli (Tpomzad-Tpom)>Tpk1+ampl.pk1,
wytaczany jesli (Tpomzad-Tpom)<Tpk1-ampl.pk1
przekaznik zataczany jesli (Tpom-Tpomzad)<Tpk1-ampl.pk1,
wytaczany jesli (Tpom-Tpomzad)>Tpk1+ampl.pk1
przekaznik zatgczany jesli (Tpom-Tpomzad)>Tpk1+ampl.pk1,
wytaczany jesli (Tpom-Tpomzad)<Tpk1-ampl.pk1

w T2 T
C| (e}
—£ )
RS 485
E halfi2|fi|fd[o][ 8]
olle|e]e]e]e)]e]e]e]e]e]e
NC NC Czujnik A B
Pt1000
9V~ Pompa i T
N BN
230 V ~ ' o
2
@|e]|e)|e)]el]e

230 V~
N
Rys. Schemat wyprowadzen regulatora R315.07.
1,2- zasilanie 230 V~.
3,4- wyjscie stykow przekaznika pompy.
5,6- wyjscie stykow przekaznika zamykania zaworu.
6,7- wyjscie stykéw przekaznika otwierania zaworu.

Uwaga: zacisk nr 6 jest wspolny dla przekaznikow zamykania
i otwierania zaworu.

8,9- wyjscie interfejsu RS 485.

10 - masa czujnika.

11 - czujnik temperatury pomieszczenia.

12 - masa czujnika.

13 - czujnik temperatury za mieszaczem.

14,15 -  wejscie przetaczania Tzadanej pomieszcznia
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T2 T MONTAZ REGULATORA:
W 2xPt1000 Obudowa regulatora jest przystosowana do montazu na
szynie w standardzie 35mm, w odpowiedniej szafie
elektroinstalacyjnej. Obrys boczny regulatora jest identyczny z
obrysem bezpiecznikéw typu S191. Wymiary boczne obudowy
znajdujg sie na ponizszym rysunku:

}745 mm—{

8|1
Jlold

’759 mm

90 mm

Regulator przyjmuje klase ochronnosci (IP) szafy, do ktorej
jest zabudowany. Przyktadowy spsob montazu regulatora R315.07
jest pokazany na zdjeciu:

|
| ecopeocecece?
| ddbaadsias
Sitownik - mmmmnmun
zaworu Qj =

S’
Rys.Przyktad podtgczenia elementéw wykonawczych do
regulatora. w
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PODLACZENIE CZUJNIKA | WEJSCIA OBNIZENIA:

Regulator R315.07 wspoétpracuje z czujnikami opartymi o
rezystory platynowe typu Pt1000. Do regulatora mozna je
podigcza¢ za pomocg przewodu o maksymalnej dtugosci 30
metréw i przekrojach od 0,5 mm?do 1,5 mm? Nalezy pamietac,
ze rezystancja podfaczenia wynoszaca 3,9 ohma powoduje btad
w odczycie o 1°C.

Minimalna odlegto$¢ pomiedzy przewodami czujnikow a
réwnolegle biegnacymi przewodami pod napigciem sieci wynosi
30 cm. Mniejsza odlegtos¢ moze powodowac brak stabilnosci
odczytow temperatur.

Przyktadowe warto$ci rezystancji czujnika Pt1000 dla réznych
temperatur:

Temp. | Rezystancja | Temp. | Rezystancja
[*C] [Q] [*C] [Q]
-20 921,3 50 1194,0
-10 960,7 60 1232,4
0 1000,0 70 1270,7
10 1039,0 80 1308,9
20 1077,9 90 1347,0
30 1116,7 100 1385,0
40 1155,4 110 14229

Wejscie dwustanowe moze by¢ podtgczone jedynie do
stykéw wolnych od jakiegokolwiek napiecia. Moga to by¢ styki
przekaznika, termostatu bimetalicznego lub elektronicznego
termostatu pokojowego. Regulator nie wspotpracuje z jakimikolwiek
ukfadami podajacymi na swoje wyjscia sygnat napieciowy, pradowy
lub w postaci cyfrowej.

DANE TECHNICZNE
Zasilanie: 230V~(+5, -10%) 50 Hz
wg/PN-IEC60038:1999; 2VA

Zakres pomarowy:  0..100°C

Rozdzielczos¢: 0,1°C

Doktadnos¢: 0,5°C

Wyswietlacz: 3 cyfry LED

Obudowa: na szyne DIN35mm

Wymiary: 4 x wytacznik typu S

Waga: 0,28 kg

Przytacza: ztgcza Srubowe, maks. przekroj

przewodu 1 x 1,5 mm2 lub 2 x 0,75 mm2
od 0°C do 55°C
od 0°C do 60°C

Temperatura pracy:
Temp. sktadowania:
WEJSCIA:

- 2 wejscia czujnikow typu Pt1000 w/g PN-EN60751,
maksymalna dtugos¢ linii spetniajaca zatozenia badan na
kompatybilno$¢ elektromagnetyczng: 30m. Z regulatorem moga
wspotpracowac czujniki COMPIT T1001, T1002, T1005, T1006,
T1007 i T1301. Termostat nie jest dostarczany w komplecie z
czujnikiem temperatury. Czujnik trzeba oddzielnie wyspecyfikowac
w zamoéwieniu. Np. czujnik T1001

- 1 wejscie dwustanowe beznapieciowe, zwarcie powoduje
przetaczenie temperatury zadanej pomiszczenia.

WYJSCIA: - 3 wyjscia przekaznikowe, beznapieciowe, styk
zwierny, obcigzalnos¢ rezystancyjnie 2A/230V; obcigzalnos¢
indukcyjnie (cos=0,8) 0,6A/230V.

REGULACJA: - zatacz/wytacz dla przekaznika P1, sterowanie
zaworem za pomoc algorytmu krokowego PI.

INTERFEJS komunikacyjny typu RS 485, protokét COMPIT C2.
Za jego pomocg mozna zdalnie odczytywac¢ temperature mierzong,
stan wejscia obnizenia oraz dokonywac¢ zapisu i odczytu
parametrow pracy. Dzigki temu regulator moze pracowac¢ w
systemach monitoringu.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI

COMPIT Piotr Roszak
ul. Wielkoborska 77a
42-200 Czestochowa

deklaruje, ze produkt
Regulatory mikroprocesorowe serii R315
model : R315.01, R315.02, R315.03, R315.04, R315.05,
R315.06, R315.07, R315.12, R315.T2, R315.T3, R315.T5, R315.T7
spetnia nastepujace wymagania :
Bezpieczenstwo: PN —EN 60730 - 1;
EN 60730-2-9:2002 + A1:2003 + A11:2003,IDT
IEC 60730-2-9:2000 + A1:2002,MOD
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna :
Emisja - EN 55014-1
Odpornos¢ - EN 55014-2

Informacje dodatkowe :

Niniejszy produkt spetnia wymagania nastepujacych dyrektyw : Low
Voltage Directive 73/23/EWG (zmieniona przez 93/68/EWG) i EMC Directive
89/336/EWG (wtaczajac zmiany 91/263/EWG, 92/31/EWG, 93/68/EWG) i w
nastegpstwie nosi oznakowanie CE.

ceoa (e

Czestochowa, 04.05.2004 Piotr Roszak, wtasciciel

Str. 9



